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汎用ロボットアーム FRAシリーズ

FRA205/FRA220/FRA303
Model for
GENERAL-PURPOSE 
ROBOT ARM

主な特長

製品投入・移載・製函・封緘・シート
吸着・パレタイザ等、様々な作業が
可能で効率UPが見込めます。

フレーム内に組み込む事ができ、
省人化・省スペースに貢献します。

FRA205 FRA220 FRA303

FRA205 FRA220 FRA303

※シート吸着ユニットハンド装着例です。

機械型式

エルボ

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度

400W

15°～150°

415°/s （無負荷）

リスト

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度
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モータ ： 容量

ショルダ 動作範囲

最大動作速度

750W

-24°～90°

288°/s （無負荷）

アデプトサイクル
（25-305-25）

60回/分 （負荷2kg時）

5kg

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度

1500W

15°～154°

207°/s （無負荷）

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度
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モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度

3500W

-30°～90°

207°/s （無負荷）

65回/分 （負荷2kg時）

20kg

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度

200W

±135°

385°/s （無負荷）

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度

100W

±120°

810°/s （無負荷）

モータ ： 容量

動作範囲

最大動作速度

400W

±90°

280°/s （無負荷）

60回/分 （負荷2kg時）

3kg可搬重量

アーム
可動範囲

・ハンド回転 （FRA205-R、220-R）　・ベース移動 （FRA303-Y、303-Z）　・ハンド回転 + Y軸輸送 （FRA205-RY）

オプション

標準仕様
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